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PILOTAGE PAR ASSERVISSEMENT VISUEL D’UN
BRAS ROBOTISE EN-ENVIRONNEMENT MEDICAL

PERCEPTION D’'UNE SURFACE COMPLEXE
| RECONSTRUCTION & GENERATION DE
TRAJECTOIRE EN ENVIRONNEMENT COMPLEXE
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ADAPTATION DU MOYEN DE CONTROLE US AIR
POUR CONTROLE DES PANNEAUX ECHELLE 1

EVALUATION DES PERFORMANCES

MECANIQUES D’UNE PIECE COMPOSITE DE
) GRANDES DIMENSIONS



