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ENJEUX INDUSTRIELS

• Réduction l’exposition des travailleurs à un environnement irradiant.

• Réduction de la durée des opérations de contrôle radiologique.

L’application visée par EDF est la mesure du débit de dose et de la contamination 

surfacique des surfaces externes des gros composants métalliques. Les développements 

pourraient s’adapter à d’autres domaines tel que la construction navale ou tout autre 

industrie disposant des pièces métalliques d’ampleur nécessitant des interventions 

optimisables à l’aide d’un système automatisé embarquant des capteurs ou des effecteurs.

APPLICATIONS INDUSTRIELLES

L’étude de faisabilité SINCRONE s’intéresse à l’inspection des gros composants usés et 

entreposés sur site. EDF souhaite s’équiper d’un système robotique magnétique capable 

de se déplacer sur la surface externe afin d’assurer dépistage de contamination 

surfacique.

AUTOMATISATION D’INSPECTION DE SURFACES 
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PR
O

JET EN
 C

O
U

R
S

JUILLET 2025

Lancement du projet

SEPTEMBRE 2025

Spécification du besoin 

NOVEMBRE 2025

Début des 

expérimentations sur 

maquette représentative

JANVIER 2026

Évaluation des limites 

d’accessibilité et de maintien 

au contact

AVR 2026

Fin du projet

Synthèse d’architecture 

& verrous tech restants

PROJET SINCRONE
« Système d’Inspection et de Contrôle Radiologique de gros cOmposants NucléairEs »

349 K€ 9 mois

• Définition et implémentation un module de simulation robotique permettant de prendre 

en compte les efforts magnétiques.

• Définition d’une architecture de plateforme mobile magnétique capable d’adresser des 

singularités géométriques.

CARACTÈRES INNOVANTS
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